
AVATAR GM1 V2-19

Introduction

This product is a mechanical stabilization gimbal designed to provide real-time image stabilization
and camera angle adjustment. It is compatible with Walksnail Avatar/ Ascent series cameras with
a mounting width of 19mm. The gimbal supports stabilization and adjustment along the pitch, roll,
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mounting bracket. The gimbal can automatically recognize upright and inverted installations.
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Product Precautions

�Æ�����ò�������Â�����Ô�Â���Â�/���Â���ò�©�ê�����ø�*�Â�������������ê�0�����ø�����Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê���×�����*�×���Ô�×�ò�����Ô�Â�������Â�·�×�T�Â�½�����©�ò�Ï�Â���Q�Î�á�Ç�Ê���Ç�~�����������È�a�•�Ë�a

   LiPo battery). Operating outside this range may cause malfunction or damage.
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   slack to allow free movement during the gimbal's damping and operation. The gimbal must not

   collide or interfere with other objects during self-check or movement after powering on.
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   or compatible third-party damping balls. Ensure the installation is stable.

7.The head-tracking UART cannot be controlled simultaneously by other protocols.

Control Method
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Head Tracking Function

The gimbal supports head-tracking functionality via both UART and PPM control
protocols.

Direct Head Tracking Connection (UART)

�Æ���n���Ï���©�½�Â�����Ô�Â�����)�©���©�����Ï�ø�Ï�Ï�ê�Â�����©�ò�½���~�Ç���~�h�„�����ø���)�Â�����×�ø�ò���È�Í���É�È���Æ�É���ø�����©�µ�ø�)�Â�������ø�ò�ò�Â�·�������Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê���©�ò�½�����)�©���©�����~�Ç
�~�h�„���n���]�h���·�©�µ�ê�Â���©�·�·�ø���½�×�ò�Ï�����ø�����Ô�Â���*�×���×�ò�Ï���½�×�©�Ï���©�ð��
�Ç���M���Â�ò�����Ô�Â���Ï�ø�Ï�Ï�ê�Â�����ð�Â�ò�����©�ò�½�����Â�ê�Â�·�����ž�'�×�ð�µ�©�ê�Ÿ���Í�ø�����Ô�Â�©�½�•�����©�·�ç�×�ò�Ï�����a�Â�����×�ò�Ï�����Ý���,�Â�©�½���h���©�·�ç�×�ò�Ï���Ý���'�×�ð�µ�©�ê�������Í���Â��
setup, the gimbal will follow the movements of the goggles. Quickly press the return button three times to
center the gimbal.

PPM Control Protocol

�Æ���n���Â���©���Ê�•���×�ò�����ø���Ç�•���×�ò�����~���·�©�µ�ê�Â�����·�ø�ò�ò�Â�·�������Ô�Â���Ê�•���×�ò���Â�ò�½�����ø�����Ô�Â���'�ø�Ï�Ï�ê�Â���¡�����~���/�G�����ø�������©�ò�½�����Ô�Â���Ç�•���×�ò���Â�ò�½�����ø�����Ô�Â
���Â�ð�ø���Â���·�ø�ò�����ø�ê�ê�Â���¡�������a�������ø���������a�ø�ê�½�Â�������Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê�¡�����]�/���*�×���Â�����ø�����Ô�Â�����]�a�%�����Â�·�Â�×�)�Â���¡�����h�/�����×�ò���Q�Í�ø�����a���n�a�����Â�·�Â�×�)�Â������
���ø�ê�½�Â�������Ô�Â�����×�Ï�ò�©�ê���*�×���Â�����ø�����Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê�¡�����Y�•�E�Æ�����×�Ï�ò�©�ê���×�ò�������R�����a�Â�������Ô�Â���Y�Y�E���·�Ô�©�ò�ò�Â�ê�����ø�ò�����Ô�Â���Ï�ø�Ï�Ï�ê�Â�����©�·�·�ø���½�×�ò�Ï�ê�0��
�/�ò�����Ô�Â�����Â�ð�ø���Â���·�ø�ò�����ø�ê�ê�Â���¡�����ð�×�/�×�ò�Ï�����Â�����×�ò�Ï�������Â�ò�©�µ�ê�Â�����Ô�Â���·�ø�����Â�����ø�ò�½�×�ò�Ï���h�]���·�Ô�©�ò�ò�Â�ê�����Q�Í�ø�����Â�/�©�ð���ê�Â�����×�Í�����Ô�Â���Y�Y�E
�·�Ô�©�ò�ò�Â�ê�����©���Â�����,�Ê���©�ò�½�����,�Ë�����©�����×�Ï�ò�����*�ø�����*�×���·�Ô�Â�����ð�©�����Â�½���©�����h�]�Ê���©�ò�½���h�]�Ë�R��

�Ç���h�Ô�Â���Ô�ø�������·�ø�ò�����ø�ê�ê�Â�����·�ø�ò�ò�Â�·���������ø�����Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê���©�ò�½���©�����×�Ï�ò�������Â�ð�ø���Â���·�ø�ò�����ø�ê���·�Ô�©�ò�ò�Â�ê�����Í�ø�����Ï�×�ð�µ�©�ê���ð�ø�½�Â���©�ò�½
sensitivity settings.

�È���h�Ô�Â���Y�Y�E�������ø���ø�·�ø�ê���·�©�ò���ø�ò�ê�0���·�ø�ò�����ø�ê���©�ò�0�����*�ø���©�/�Â�������©�ò�½���Ô�Â�©�½�������©�·�ç�×�ò�Ï���·�©�ò�ò�ø�����ø�������������©�ê�ê�����Ô���Â�Â���©�/�Â��
simultaneously.

Menu Settings
 
1. Head Tracking: �a�Â�ê�Â�·�������Ô�Â���ø���������������×�Ï�ò�©�ê���©�ò�½���·�Ô�ø�ø���Â�����Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê��
2. Reset Attitude Angle: ���ê�×�·�ç�����ø�����Â�����ø���Â�����Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê���ø���×�Â�ò���©���×�ø�ò�����ø���×�������½�Â�Í�©���ê�����ò�Â�������©�ê�����ø���×���×�ø�ò��
3. Pan Rate: ���½�ä�����������Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê�¡�������©�ò���Í�ø�ê�ê�ø�*�����©���Â��
4. Tilt Rate: ���½�ä�����������Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê�¡�������×�ê�����Í�ø�ê�ê�ø�*�����©���Â��
5. Gimbal Mode: �h�Ô���Â�Â���ø���Â���©���×�ø�ò���ð�ø�½�Â�����©���Â���©�)�©�×�ê�©�µ�ê�Â�����Q�Æ�R���h�×�ê�����©�ò�½�����ø�ê�ê�����Â�ð�©�×�ò���ê�Â�)�Â�ê�����0�©�*���Í�ø�ê�ê�ø�*����
���������������������������������������������������������������Q�Ç�R���h�×�ê�������Â�ð�©�×�ò�����ê�Â�)�Â�ê�������ø�ê�ê���©�ò�½���0�©�*���Í�ø�ê�ê�ø�*�����Q�È�R�����ê�ê�����Ô���Â�Â���©�/�Â�����Í�ø�ê�ê�ø�*��
6. 3-Axis Follow Sensitivity: �,�×�Ï�Ô�Â�������Â�ò���×���×�)�×���0�����Â�����ê�������×�ò���Í�©�����Â�����Ï�×�ð�µ�©�ê�����Â�����ø�ò���Â�����ø���©�×���·���©�Í�����ð�ø�)�Â�ð�Â�ò��
�������������������������������������������������������������������������������������������������������µ���������Â�½���·�Â���������©�µ�×�ê�×�6�©���×�ø�ò���©�Ï�©�×�ò�������©�×���·���©�Í�����)�×�µ���©���×�ø�ò���Q�Â�Í�Í�Â�·���×�)�Â���ø�ò�ê�0���×�ò
�������������������������������������������������������������������������������������������������������È�•�©�/�×�����Í�ø�ê�ê�ø�*���ð�ø�½�Â�R��
7. Head-Tracking Control Channels: Independently enable or disable head-tracking channels for
                                                                   the roll, pan, and tilt axes.
8. Hotkey Settings: �h�Ô�×�����Í���ò�·���×�ø�ò�����Â�����×���Â���������Ï���©�½�×�ò�Ï�����Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê�����ø���T���ð�*�©���Â���~�È���Ë���ø�����©�µ�ø�)�Â���©�ò�½�������×�ò�Ï
���������������������������������������������������������������������������Ô�Â���'�×�ð�µ�©�ê���ø�ò�T�Ï�����ø�Í���*�©���Â�����ø�����Â�������Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê�������Â���Â�������ø���E�M�������Û���E�Å���©�ò�½���a���G�a���Û
�������������������������������������������������������������������������Æ�����•�Ô�Â�ò�����Ô�Â���ð�Â�ò�����×�����·�ê�ø���Â�½�����½�ø���µ�ê�Â�•�����Â���������Ô�Â���ê�ø�*�Â�����½�×���Â�·���×�ø�ò���ø�ò�����Ô�Â���Ê�•���*�©�0
                                    button to enable/disable the gimbal lock. When locked, stabilization is disabled,
                                    suitable for takeoff and landing.
9. Calibration: Exit the head-tracking menu.
�Æ�Å�������]�Â�������ò�:Exit the head-tracking menu.

Remote Gimbal Control
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                              remote control channels for sensitivity, pitch, roll, and yaw. In the mode settings,
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                              gimbal pitch, and gimbal yaw control channels, respectively.
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Upgrade and Controller Setup
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Camera Installation

1.Use a Phillips screwdriver to remove the back cover of
   the camera.
�Ç���n���Â�����*�Â�Â�6�Â���������ø���½�×���·�ø�ò�ò�Â�·�������Ô�Â���·�ø�©�/�×�©�ê���·�©�µ�ê�Â�����Í���ø�ð���µ�ø���Ô�����×�½�Â��
�������ø�Í�����Ô�Â���·�©�ð�Â���©�¡�����·�ø�©�/�×�©�ê���×�ò���Â���Í�©�·�Â��
�È�����ø�ò�ò�Â�·�������Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê�¡�����·�ø�©�/�×�©�ê���·�©�µ�ê�Â�������ø�����Ô�Â���·�©�ð�Â���©��
�É���E�ø���ò�������Ô�Â���·�©�ð�Â���©���ø�ò���ø�����Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê�������ø���©���×�ò�Ï�����Ô�Â���·�©�µ�ê�Â���ø�����ê�Â�����ø�ò
���������Ô�Â���µ�©�·�ç���·�ø�)�Â�����ø�Í�����Ô�Â���·�©�ð�Â���©���µ�0���Î�Å���½�Â�Ï���Â�Â�������ø���©�ê�×�Ï�ò���*�×���Ô�����Ô�Â
�������·�©�µ�ê�Â���ø�����ê�Â�����½�×���Â�·���×�ø�ò���ø�Í�����Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê�����E�©�ç�Â���������Â���ò�ø�������ø���ê�Â�©�)�Â
   excessive length of the coaxial cable to avoid compressing it.
�Ê���a�Â�·�����Â�����Ô�Â���Í�ø���������·���Â�*�����©�ò�½���·�Ô�Â�·�ç���*�Ô�Â���Ô�Â�������Ô�Â���·�©�ð�Â���©
   can smoothly rotate to its maximum pitch angle. If there
   is noticeable resistance, please reinstall the camera.
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To enable the head-tracking feature, connect the gimbal to
���Ô�Â���n�a�������ø�������ø�Í�����Ô�Â�����)�©���©�����~�Ç���~�h�„���©�ò�½�������Â���×�������ø�Ï�Â���Ô�Â�����*�×���Ô
���)�©���©�����'�ø�Ï�Ï�ê�Â�������Ô�©�������������ø�������Ô�Â�©�½�������©�·�ç�×�ò�Ï��

VCC(9~25.2V)
GND
RX
TX
PWM1
PWM2
PWM3
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�©���Â�����Ô���Â�Â���ð�ø�½�Â�����©�)�©�×�ê�©�µ�ê�Â��
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   follows.
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   axes follow.
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PWM1

PWM2

PWM3

PWM4

The channel is used to adjust the gimbal follow sensitivity,
controlling how fast or slow the gimbal responds. Please use the
dial channel on the remote controller to make the adjustments.

�h�Ô�×�����·�Ô�©�ò�ò�Â�ê���·�ø�ò�����ø�ê�������Ô�Â���Ï�×�ð�µ�©�ê�¡�������×���·�Ô���©�/�×�������Y�ê�Â�©���Â�������Â�����Ô�Â���½�×�©�ê
switch on the remote controller to operate it. You can adjust the
�Ï�×�ð�µ�©�ê�¡�������ø���©���×�ø�ò���©�ò�Ï�ê�Â�����©�ò�Ï�Â���µ�0���ð�ø�½�×�Í�0�×�ò�Ï�����Ô�Â���·�Ô�©�ò�ò�Â�ê�������©�)�Â�ê
settings on the remote controller.
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switch on the remote controller to operate it. You can adjust the
�Ï�×�ð�µ�©�ê�¡�������ø���©���×�ø�ò���©�ò�Ï�ê�Â�����©�ò�Ï�Â���µ�0���ð�ø�½�×�Í�0�×�ò�Ï�����Ô�Â���·�Ô�©�ò�ò�Â�ê�������©�)�Â�ê
settings on the remote controller.

It is also possible to control the gimbal via a third-party head-
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Installation Dimensions

Connection and Use

Head tracking
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